zatacznik nr 8.3. do SIWZ @

Szczegotowe wytyczne dotyczace systemu monitoringu i wizualizacji
przepompowni sciekow

1. Charakterystyka systemu nadzoru nad pracg ttoczni sciekow

Ttocznia sciekow powinna pracowaé w oparciu o wiasny uktad sterowania.
W ukfadzie sterowania nalezy zastosowac¢ sonde hydrostatyczng do pomiaru
poziomu $ciekow, ktéra za pomoca sygnatu analogowego 4-20 mA bedzie
przekazywac informacje do sterownika, a takze dwa elektrodowe czujniki poziomu.
Czujnik alarmowy/przelewu wskazujgcy poziom powyzej poziomu alarmowego
sondy powinien zatgczaé pompy po przekroczeniu poziomu maksymalnego ttoczni.
Czujnik ma stuzy¢ do zabezpieczenia pracy ttoczni w przypadku awarii sondy
hydrostatycznej lub sterownika. Pracg ttoczni ma sterowac sterownik przemystowy
Z oprogramowaniem uzalezniajgcym wigczenie pomp od aktualnego stanu poziomu
sciekobw w komorze oraz stanu pozostatych wejs¢ informacyjnych. Zatgczanie pomp
w uktadzie automatycznym ma odbywac sie przemiennie z blokadg elektryczng
I programowg zabezpieczajgcg przed pracg dwoéch pomp jednoczes$nie. Rozruch
pomp powinien odbywac za pomoca uktadu fagodnego rozruchu softstart.

Uktad sterowania powinien by¢ przystosowany do wspdtpracy z ogranicznikami
temperatury oraz wytgcznikiem wilgotnosciowym umieszczonymi w uzwojeniach
silnikbw elektrycznych pomp poprzez przekazniki. W szafie sterowniczej
zamontowac przetacznik krzywkowy trojpozycyjny stuzgcy do przetgczania zasilania
sie¢ — O-agregat. Jako gtowny wytgcznik pradu zainstalowac tacznik dwupozycyjny
na bocznej écianie szafy sterowniczej z dzwignig dostepng dla obstugi. Obwody
pomp zabezpieczy¢ wytgcznikiem réznicowo-pragdowym dI=30mA oraz wytgcznikiem
silnikowym PKZ z wbudowanym wyzwalaczem zwarciowym oraz przecigzeniowym
o wartosciach ukazanych na schematach indywidualnie dla kazdej pompy. Nalezy
zastosowac¢ niezalezne wytgczniki roznicowo-prgdowe dI=30mA dla uktadu
sterowania/monitoringu oraz obwodéw pomocniczych (gniazdo serwisowe,
ogrzewanie szafy, oSwietlenie szafy, przeptywomierz, oswietlenie komory suchej,
pompa odwadniajgca). Poszczegdlne obwody 1-fazowe zabezpieczy¢ wytgcznikami
nadmiarowymi.

Nowo budowany obiekt nalezy dotgczy¢ do istniejacego systemu monitoringu
i wizualizacji ttoczni $ciekéw GPK Sp z 0.0. w Kostkowie. Dla kontroli prawidtowosci
pracy toczni nalezy zapewni¢ dwustronng komunikacje z istniejacym systemem
monitoringu SCADA. W tym celu nalezy zastosowa¢ modut telemetryczny
posiadajgcy nie_mniej niz trzy porty komunikacyjne RS 232 pracujgcy w oparciu
o ustuge GPRS oraz karty telemetryczne w prywatnym APNie. Za pomocg ustugi
GPRS informacje o stanie pracy ttoczni powinny by¢ przekazywane zdarzeniowo
oraz cyklicznie do istniejacego systemu w celu wizualizacji pracy tloczni w systemie
SCADA. Urzadzenie powinno mie¢ mozliwos¢ korzystania z dwoéch niezaleznych
operatorow GSM/GPRS w przypadku probleméw z jednym operatorem urzadzenie
powinno sie automatycznie przetaczy¢ na drugiego i kontynuowaé przesytanie
danych. Urzadzenie powinno mie¢ mozliwo$¢ komunikacji poprzez dodatkowe
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porty RS 232 z zewnetrznymi urzadzeniami peryferyjnymi takimi jak
przeptywomierz.

Oprogramowanie sterownika powinno by¢ tak napisane aby zmiany nastaw
pracy fttoczni mozna byto zrealizowa¢ zarébwno z panelu operatorskiego
zamontowanego w rozdzielni sterowniczej jak i zdalnie. Z poziomu dyspozytorni GPK
Gniewino  powinno by¢é mozliwe zdalne zatgczanie i wytgczanie (blokowanie)
niezalezenie od potozenia plywakéw ttoczni oraz wprowadzanie nastawy poziomow
zatgczania i wytgczania pomp. Nalezy przekazywac réwniez informacje o czasie
pracy pompy, informacje o pracy lub awarii pomp, o otwarciu wtazu ttoczni oraz
drzwi szafki sterowniczej lub drzwi budynku.

2. Szafa sterujaca ttoczni

Szafa sterownicza ttoczni $ciekéw ma byé wykonana z tworzywa sztucznego,
ocieplona z podwojnymi drzwiami. Drzwi szafy wyposazy¢ w zabezpieczenie przeciw
wtamaniowe (zamek z wkiadkg patentowa). Na drzwiach wewnetrznych zainstalowaé
aparature sterowania recznego, sygnalizacji pracy ttoczni wraz z panelem
wizualizacyjno-operatorskim. Szafe sterowniczg wyposazy¢ w przetgcznik sie¢ -
agregat zbudowany w sposob uniemozliwiajgcy jednoczesne zasilanie z sieci
i agregatu, oraz gtéwny wytacznik zasilania.

3. Sterowanie i sygnalizacja

Zasilanie obwoddéw sterowania wykona¢ z obwodéw 24VDC oraz 230VAC.
Zastosowac zasilacz buforowy 24V DC wspétpracujacy z baterig 2 akumulatoréow tak
aby byto zapewnione podtrzymanie pracy sterownika oraz ukfadu transmisji danych
w wypadku zaniku zasilania 230V AC. Ttocznia powinna by¢ sterowana za pomoca
sterownika swobodnie programowalnego wyposazonego w modut rozszerzen (pomiar
analogowy) oraz wyposazonego w trzy porty komunikacyjne RS 232, RS 232/485
oraz port Ethernetowy. Poziom $ciekéw w tloczni kontrolowaé za pomocg
przetwornika hydrostatycznego umieszczonego w komorze mokrej ktérego sygnat
pragdowy 4-20mA powinien by¢ przetwarzany w sterowniku na sygnaty sterujace
zatgcz/wytgcz pompe i sygnaty alarmu, oraz jako zabezpieczenie dodatkowe
w postaci ptywaka przelewu montowanego w studzience przed ttocznig. W rezimie
pracy recznej zapewni¢ mozliwos¢ sterowania recznego pompami w taki sposéb aby
uruchomienie pompy nastgpowato tylko w czasie przytrzymania przycisku ,Zatacz”.
Nalezy przewidzie¢ takze awaryjng prace ttoczni w oparciu o wytgcznik ptywakowy
w przypadku awarii sterownika lub sondy hydrostatycznej .

W trybie sterowania recznego powinna by¢é mozliwosé zataczania kazdej
z pomp w celu sprawdzenia jej dziatania. Nalezy zapewni¢ réwniez mozliwo$é
blokowania i odblokowywania pracy tloczni zdalhie za pomocg systemu monitoringu
SCADA oraz lokalnie za pomocg panelu wizualizacyjnego.

Praca kazdej z pomp powinna by¢ sygnalizowana na panelu wizualizacyjnym
w postaci graficznej oraz lampka sygnalizacyjng. Zaimplementowane
oprogramowanie sterowania wykona¢ tak, aby praca pomp odbywata sie
naprzemiennie bez mozliwosci jednoczesnej pracy obu pomp. Zatgczanie
i wytgczanie pomp powinno odbywac sie takze zdalnie z poziomu systemu SCADA.
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Wymiane danych pomiedzy sterownikiem ttoczni $ciekéw a systemem SCADA
zoptymalizowac i zrealizowac¢ z wykorzystaniem protokotu MODBUS RTU. Sterownik
komunikacyjny wyposazy¢ w karte SIM telemetryczng pracujgca w tym samym APN-
ie co dotychczasowe karty eksploatowane w systemie monitoringu ttoczni $ciekéw
w GPK Sp. z 0.0 w Kostkowie.

Dostawca powinien réwniez zapewni¢ zdalng mozliwos¢ wymiany firmware’'u
w sterowniku PLC znajdujgcemu sie w szafie AKPIA tloczni $ciekow jak i rowniez
zdalny dostep do sterownika PLC m.in. w celu diagnozy poprawnoséci dziatania oraz
umozliwi¢ zdalny upgrade programu sterownika lub jego wymiany.

4. Kontrola wiamania do tloczni

Kontrole wtamania do ttoczni zrealizowaé¢ poprzez zainstalowanie tacznikoéw
krancowych: w szafce sterowniczej i w komorze suchej. Uzbrojenia i rozbrojenia
instalacji alarmowej powinno by¢ mozliwe poprzez centralke alarmowg wraz
z radiolinig zainstalowana w szafie, panel operatorski znajdujgcy sie na drzwiach
szafy jak réwniez opcjonalnie =z poziomu systemu SCADA. Wybér sygnatow
alarmowych: optyczny, dZwigkowy, optyczno dzwigkowy powinien odbywaé sig
z panelu operatorskiego znajdujgcego sie na drzwiach szafy sterowniczej oraz
zdalnie. Samoczynne uzbrajanie szafy powinno nastepowaé po 30 minutach
od zamkniecia obiektu i nie uzbrojeniu jego przez operatora.

5. Sygnalizacja optyczna awarii

Przekazywane do centrum sygnaly o awarii powinny uruchamiaé alarmy
programu wizualizacji. Stany pracy ttoczni powinny by¢ rejestrowane w archiwum
programu SCADA.

6. Komunikacja GSM/GPRS

Urzadzenie bazujgce na transmisji GSM/GPRS-SMS

. Urzadzenie powinno mie¢ kompaktowa konstrukcje o niewielkich rozmiarach.

3. Transmiter GPRS powinien by¢ przystosowany do montazu na szynie TH oraz

posiada¢ metalowg obudowe.

Zakres napie¢ zasilania powinno wynosi¢ od 8V do 30V DC

Wityk zasilajgcy powinien posiada¢ ,klucz” uniemozliwiajgcy wadliwe podtgczenie

Urzgdzenie powinno posiada¢ wbudowany akumulator pozwalajgcy na prace przy

zaniku zasilania zewnetrznego

7. Transmiter GPRS powinien posiadaé minimum 3 porty RS232 z mozliwos$cig
ustawienia parametréw transmisji zgodng z portem komunikacyjnym sterownika
PLC

8. Transmiter powinien posiada¢ wbudowane gniazdo antenowe typu FME

9. Transmiter powinien posiadac¢ lampki LED sygnalizujgce jego stan pracy

10. Transmiter powinien bezposrednio przenosi¢ informacje z danymi w dowolnym

protokole komunikacyjnym przemystowym z sieci GPRS na port RS232, powinno

pracowac jako ,przezroczyste”
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11.Transmiter powinien obstugiwa¢ protokét ModBUS RTU dla trybu pracy Master
sterownika (tzw. praca zdarzeniowa) z mozliwoscig zdefiniowania docelowego
numeru IP i portu.

12. Tranmiter powinien mie¢ mozliwo$¢ transmisji GPRS w protokole UDP

13. Transmiter powinien posiada¢ 2 gniazda SIM i opcjonalnie obstuge 2 kart SIM
niezaleznych operatorow (bez dodatkowej doptaty)

14. Transmiter musi posiadac rejestry statusowe informujgce o poziomie sygnatu
radiowego GSM (CSQ)

15. Transmiter powinien automatycznie, niezaleznie od sterownika nawigzywaé sesje
GPRS oraz posiada¢ konfigurowalny mechanizm autodiagnostyki sieci GPRS

16.Do transmitera GPRS powinno by¢ dotaczane bezptatne oprogramowanie
konfiguracyjne w jezyku polskim, umozliwiajgce konfiguracje urzadzenia
bezposrednio przez port RS232 lub zdalnie poprzez sie¢ GPRS.

17.Dostawca kart telemetrycznych pracujgcych w APNie zamknietym powinien
zapewni¢ wymiennie karty wszystkich trzech operatoréw tzn. PLUS GSM,
ORANGE i T-MOBILE przynaleznych do jednego APNu. O doborze koricowym
karty telemetrycznej danego operatora dla obiektu bedzie decydowacd jakosé
zasiegu radiowego sieci GSM.

18.0Oprogramowanie powinno pokazywac¢ podstawowe parametry komunikacyjne
m.in. poziom sygnatu GSM.

19.Firmware transmitera powinien umozliwia¢ aktualizacje jego oprogramowania
wewnetrznego przez uzytkownika.

7. Sterowanie reczne

Nalezy przewidzie¢ mozliwos¢ recznego zalaczenia pomp przyciskami
umieszczonymi na drzwiach szafy sterowniczej. Praca reczna pompy powinna byc¢
mozliwa niezaleznie dla kazdej z pomp tak dtugo dopoki bedzie wcisniety przycisk
.Zatacz” (pod kontrola ekipy serwisowej ewentualnie operatora, obecnych na ttoczni)
do catkowitego wypompowania $ciekow.

8. Wyswietlacz sterownika

Do komunikacji z obstugg obecng na terenie tloczni, zastosowac panel
operatorski z aktywng matryca, o przekatnej ekranu nie mniejszej niz 5”
i rozdzielczosci 800x400 z wbudowanymi 2 portami RS 485 i 3 portami RS 232,
z ktérego bedzie mozna wprowadzac wszystkie nastawy do sterownika oraz odczyta¢
wszystkie dane niezbedne do pracy ttoczni. Z poziomu panelu operatorskiego bedzie
mozna obserwowac takie parametry jak:

e czas pracy pomp
e aktualny poziom oraz poziomy okre$lajgce zachowanie sie ttoczni,

o aktualny stan ttoczni (praca/stop pomp, awarie pomp, zadziatanie
zabezpieczen itp.)

o stan centralki alarmowej sterownika ttoczni

Oprogramowanie sterownika powinno przewidywaé 2 poziomy dostepu
do danych z panela operatorskiego:

Poziom ,Operator” — tylko do podgladu
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Poziom ,Serwis” — chroniony hastem, stuzgcy do podgladu, zmieniania
parametrow Htoczni, skalowania sygnatéow, kasowania licznikéw lub okreslania
zachowania sie ukiadu alarmowego .

9. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako system ochrony przeciwporazeniowe] zastosowac¢ szybkie samoczynne
wyltaczenie zasilania w ukfadzie sieci TN-S oraz wytgczniki réznicowoprgdowe
o0 znamionowym pradzie réznicowym zadziatania 1,,=30mA oraz polaczenia
wyréwnawcze (miejscowe).

10. Ochrona przeciwprzepigciowa

Jako ochrone przeciw przepigciowa zastosowa¢ ochronniki klasy B+C
czteropolowe. Zamontowa¢ wewnatrz szafy sterowniczej.
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